CATENARIA

AL CENTRO DI CONTROLLO

F SENSORE CONTROLLO POSIZIONE

@ ¢ m

GPS+MAPPE RADAR ACCELEROMETRO

_ 90e

GPS WlFI
AP-WIFI @

.)))

e Cyber Security

ON BOARD COMPUTER

CONSOLE DI GUIDA

) INCROCIO STRADALE

COLLEGAMENTO RETE LONG DISTANCE /CENTRO DI CONTROLLO -

WI-FI
Cyber Security ?
y

LOGICA SEMAFORICA

0 A

ELABORATORE U

INTERFACCIA 4
\ 4
AP-WIF|
— *
SWITCH (=) @ | ALIMENTAZIONE

ARMADIO SEMAFORICO

' COLLEGAMENTO RETE LONG DISTANCE /CENTRO DI CONTROLLO

COMMITTENTE: IL DIRETTORE FUNZIONALE

Dott. Ing. Diego Galiazzo

APS

holding

Arch. Gaetano Panetta

Aps Holding s.p.a.
Societa soggetta all'attivita di direzione e coordinamento del Comune di Padova

IL RESPONSABILE UNICO DEL PROCEDIMENTO

PROGETTAZIONE: MANDATARIA
‘ a
VY 1741FERR
GRUPPO FERROVIE DELLO STATO ITALIANE
MANDANTE MANDANTE
ASSOCIAZIONE PROFESSIONALE INGEGNERI ERREGI INGEGNEREE::'::;‘:E‘;xE::

MANDANTE

OPINI

ITALIA

PROGETTAZIONE DEFINITIVA DELLA NUOVA LINEA TRAMVIARIA NELLA

CITTA DI PADOVASIR 3

ARCHITETTURA SISTEMA SEMAFORICO
Schema a blocchi

IL PROGETTISTA RESPONSABILE DELL'INTEGRA
Dott. Ing. Luca Bernardini

E

SCALA:

COMMESSA LOTTO FASE ENTE TIPO DOC. OPERA/DISCIPLINA PROGR. REV.
NPlojo] [ojo] [o| [1]6] [plx lslofoolo]  [o]o[1
Reuvis. Descrizione Redatto Data [|Verificato| Data |Approvato Data Autorizzato Data
P. Manna . F. David . A. Peresso . P. Rivoli
A EMISSIONE ESECUTIVA =" Aprile 2020 = Aprile 2020 4&& Aprile 2020 Aprile 2020

File: NPOOOOD16DXIS0000001A.dwg

n.Elab.:




		2021-02-22T12:47:10+0000
	Luca Bernardini




