DIFF. DI QUOTA 51{&§ h=-1,46 835 5= DIFF. DI QUOTA h =0,00 DIFF. DI QUOTA h = 0,00 DIFF. DIQUOTA|  E&J h=0,23 h=0,11 h=0,88 DIFF. DI QUOTA h=0,25 h=043 | h=000
LIVELLETTE DISTANZA| [Fo5 L=1966 | 955 29 LIVELLETTE DISTANZA L = 53,41 LIVELLETTE DISTANZA L=116,24 LIVELLETTE DISTANZA| R L = 40,78 L=51,52 L=44,19 LIVELLETTE DISTANZA L=16,40 | L=19,06 |L=1173
PENDENZA| [214] i=-7,40% | &% k"o PENDENZA i=0,00% PENDENZA i =0,00% PENDENZA| L. i=0,57% i=0,21% i=2,00% PENDENZA i=1,50% | i=226% |i=002%
Ramo Rotatoria Est  [num 1] [Num 2] [Num 3 Rotatoria Est Rotatoria Nord Tracciato A Num 1 Num 2 Num 3 Rampa TrA-TrB1 Num 1] [Num 2
Pr 6,24 |Pr 25,90 | |Pr 36,31 Pr 5,28 Pr 46,07 Pr 97,58 Pr 16,40 | | Pr 35,45
Qt -0,62| |Qt -2,08| |Qt 2,44 Qt -0,61 Qt -0,38 Qt -0,27 Qt 0,00 | Qt 0,43
R 100,00| |R 100,00 | |R 220,00 R 150,00 R 2000,00 R 1000,00 R 2000,00| |R 500,00
Sv 541/ |Sv 3,99 |Sv 12,57 Sv 3,88 Sv 7,05 Sv 17,88 Sv 15,11 | Sv 11,17
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SCALA QUOTE 1:100 SCALA QUOTE 1:100 SCALA QUOTE 1:100 SCALA QUOTE 1:100 SCALA QUOTE 1:100
SCALA DISTANZE 1:1000 SCALA DISTANZE 1:1000 SCALA DISTANZE 1:1000 SCALA DISTANZE 1:1000 SCALA DISTANZE 1:1000
QT.RIF. -5,00 QT.RIF. -5,00 QT.RIF. -6,00 QT.RIF. -6,00 QT.RIF. -6,00
NUMERO SEZIONI 1 2 3 4 5 NUMERO SEZIONI 1 2 3 4 5 6 7 NUMERO SEZIONI 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 NUMERO SEZIONI 1 2 3 4 5 6 7 8 NUMERO SEZIONI 1 2 3 4 5 6
DISTANZE PARZIALI 10,00 | 10,00 | 10,00 | 11,57 DISTANZE PARZIALI 10,00 | 10,00 | 10,00 | 10,00 | 10,00 | DISTANZE PARZIALI 10,00 | 10,00 | 10,00 | 10,00 | 10,00 | 10,00 | 10,00 | 10,00 | 10,00 | 10,00 | 10,00 § DISTANZE PARZIALI 20,00 20,00 20,00 20,00 29,83 10,17 21,77 DISTANZE PARZIALI 6,71| 13,29 14,99 | 27,19
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ETTOMETRICHE ; ETTOMETRICHE ; ETTOMETRICHE ; ‘ ETTOMETRICHE ; ‘ ‘ ETTOMETRICHE ;
08 0 0 1 0, - 1 « o 0
38 T . R=76,50 00 o= 2% | R =22,00 o
1 1 1 1 1 5
5 L 1 1 2 1 2 L1 4 L = 31,69 L=21,23 2 % =f13.2Bw=5(8a420 3198] ', [ | Sv=4047 a=117,1185 |
ANDAMENTO PLANIMETRICO T T (e iziel acerarm ANDAMENTO PLANIMETRICO [ov= 2664 a~190.5144] Su=26.77 a = 2004556 ANDAMENTO PLANIMETRICO [ Sv=56.12 a= 2000000 Sv68.12 a=2000000 ] ANDAMENTO PLANIMETRICO | Sv = 32,06 8= 25998612 < {1508 5 o ANDAMENTO PLANIMETRICO 1 5 £
R =53,50 R = 8,50 R =850 R =18,50 R =18,50 R =50,00 R = 80,00 R = 43,50
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Il presente documento é di proprieta di d-recta srl. Ogni utilizzo non autorizzato sara perseguito a norma di legge.

certificato norma UNI EN ISO 9001:2015 n. 17180-I
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